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Folleto del producto
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FIABILIDAD Y DURABILIDAD

= El disefio estructural probado y comprobado es ideal para condiciones de trabajo en interiores y exteriores.
= Lasrigurosas pruebas ambientales garantizan su fiabilidad y durabilidad.

= Motores y controladores refrigerados por agua para mantener temperaturas de funcionamiento dptimas.
= Bateria de litio:

= L a carga lateral minimiza la necesidad de abrir el compartimento de la bateria.
= | a funcion de calentamiento automatico gestiona la recuperacion de temperatura durante la descarga 'y
antes de la carga.

ERGONOMIA Y COMODIDAD

= E| disefo ergondmico y el compartimento del operador optimizado mejoran la experiencia de conduccion.

= Varias opciones de asientos para adaptarse a la mayoria de los tamanos de operadores.

= Pantalla a color informativa que incluye configuraciones del modo de rendimiento.

= El mastil de vision amplia proporciona una buena visibilidad hacia adelante.

= | os neumaticos de gran tamano y la gran distancia al suelo proporcionan un rendimiento 6ptimo en condiciones
de terrenoirregular.




ALTA EFICIENCIA Y RENDIMIENTO

= Sistema de controlador y motor de iman permanente de alta eficiencia.
= Proporciona una eficiencia de trabajo de hasta el 95 %.
= Reduce el consumo de energia en un 20%.
= (Clasificacion de resistencia al agua IPX4.
= Permite el funcionamiento continuo en condiciones humedas.
= BMS 'y controlador con sistema de deteccion de fugas.
= El motor sincrono de iman permanente ofrece una alta eficiencia.

OTROS ELEMENTOS

= Desaceleracion de la curva
estandar

= Luces LED brillantes de bajo
consumo estandar

= Puertos de carga USB estandar

= Sistema estandar de presencia
del operador

= Ruedas dobles opcionales

= Freno de estacionamiento
automatico opcional

= Telemetria opcional




DIMENSIONES DE J4.0-5.0XTLG
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ESPECIFICACIONES DE J4.0-4.5XTLG

1 Fabricante HYSTER
12 Designacion del modelo J4.0XTLG | J4.5XTLG
."%:’ 13 Propulsion: eléctrica (bateria o red de suministro), diésel, gasolina, gas combustible Eléctrica
E 14 Tipo de operario: manual, andando , de pie, sentado, preparador de pedidos Sentado
2: 15 Capacidad nominal/carga nominal Q (kg) 4000 | 4500
E‘:’ 16 Distancia del centro de carga ¢ (mm) 500
= 18 Distancia de carga, centro del arbol propulsor a la horquilla x (mm) 575
19 Distancia entre ejes (con mastil vertical) y (mm) 2100
Al Peso de servicio kg 6545 6780
% 2.2 Carga por eje, con carga, delantero/trasero kg 9279/1266 9926/1354
= 2.3 Carga por eje, sin carga, delantero/trasero kg 2945/3600 3114/3666
31 Ruedas: bandajes de goma, superelasticas, neumaticas, poliuretano Neumaticas
§ 32 Tamafio de las ruedas, delanteras 300-15-18PR
% 33 Tamario de las ruedas, traseras 7,00-12-12PR
§ 35 Namero de ruedas delanteras/traseras 2x2
5 36 Banda de rodadura, delantera bio (mm) 1190
37 Banda de rodadura, trasera b1 (mm) 1130
41 Inclinacion del mastil/tablero de horquillas hacia delante/hacia atras a/B°) 6/12
42 Altura, mastil descendido hi(mm) 2250
43 Elevacion libre h2 (mm) 150
4.4 Elevacion hs (mm) 3000
45 Altura, mastil extendido ha (mm) 4260
47 Altura del tejadillo protector (tejadillo protector bajo)? he (mm) 2400 (2250)
48 Altura asiento/altura plataforma ® h7 (mm) 1350
412 Altura del acoplamiento para remolcar hio (mm) 340
419 Longitud total l1(mm) 4280
2 VWMl Longitud hasta la cara de las horquillas l2 (mm) 3210
% 4l Anchura total b1 (mm) 1490/1924
E 422 Dimensiones de las horquillas IS02331 s/e/l (mm) 50/150/1070
WXIll Tablero de horquillas IS0 2328. Clase/tipo, A/B 1S0 3A
4.24 Anchura tablero de horguillas b3 (mm) 1380
431 Altura libre hasta el suelo debajo del mastil, con carga m1(mm) 130
78l Altura libre hasta el suelo, centro de batalla mz (mm) 186
433 Dimension de carga b1z x Is en sentido transversal bz x Is (mm) 1000 x 1000
VNI Anchura de pasillo con palés de 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal Ast (mm) 4625
Wl Pasillo de trabajo con palés de 800 mm x 1200 mm en sentido longitudinal Ast (mm) 4825
Xl Radio de giro Wa (mm) 2850
Xl Radio de giro interior b1z (mm) 845
51 Velocidad de desplazamiento, con carga/sin carga km/h 18/18
o 511 Velocidad de desplazamiento, con carga/sin carga, marcha atras km/h 14/14
E 5.2 Velocidad de elevacion, con carga/sin carga mm/s 400/480
E 5.3 Velocidad de descenso con carga/sin carga mm/s 480/500
g 55 Esfuerzo en la barra de traccion, con carga/sin carga N 33000/25 000
g 5.8 Trepabilidad maxima, con carga/sin carga % 20/25
= 59 Tiempo de aceleracion, con carga/sin carga 15 m seg 61/514
510 Freno de servicio Hidraulico
61 Valor nominal motor de traccion, S2 60 min Kw 30 KW/2400 rpm
6.2 Valor nominal del motor de elevacion a $315 % Kw 25 KW
é 6.3 Bateria de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 A, B, C, no No
E 6.4 Tension/capacidad nominal de la bateria K5 (V)/(Ah) 154,56V 302 AH
E 6.5 Peso de la bateria kg 427
é 6.6 Consumo de energia de acuerdo con el ciclo VDI kWh/h 1219 12,63
6.7 Volumen de movimientos de materiales t/h 148 163
6.8 Consumo de energia con el volumen de movimientos de materiales kWhen1h 77 798
BN o o vnico de traccion PMAC
101 Presion de trabajo para accesorios bares 195
g 10.2 Volumen de aceite para accesorios ° |/min 70
é é AUV Nivel de presion sonora en el asiento del conductor dB (A) 69,4
° ;é: JUFARN Nivel de potencia sonora durante el ciclo de trabajo ® dB(A) 86,2
10.8 Acoplamiento de remolcado, tipo DIN PASADOR

CERTIFICACION: Las carretillas elevadoras Hyster satisfacen los requisitos de disefio y construccion
de B56.1-1969, con arreglo a la Seccion 1910.178(a)(2) de la 0SHA, y cumplen también la revision
B56.1en vigor en el momento de la fabricacion. La certificacion de conformidad con las normas ANSI

1. Sinrejilla soporte de carga.
2.h;sujeto a+/- 5 mm de tolerancia.
3. Asiento de suspensidn total en posicion

6. LPAZ, medido de acuerdo con los ciclos de prueba y basado
en los valores de ponderacion contenidos en la norma
EN12053. Hoja de especificaciones basada en VDI 2198, con

presionada. la siguiente configuracion: Carretilla completa con mastil aplicables aparece en el montacargas. Las especificaciones de rendimiento son para un montacargas
4. Ahadir 32 mm con rejilla soporte de carga.  de elevacion libre limitada de 2 etapas de 3000 mm, tablero equipado del modo indicado en Equipo Estandar en esta guia técnica. Las especificaciones de
5. Variable. estandar y horquillas de 1070 mm, tejadillo protector y rendimiento se ven afectadas por el estado del vehiculo y como esta equipado, asi como por la

ruedas neumaticas de traccion y direccion estandar. naturaleza, el estado del rea de trabajo, el servicio adecuado y el mantenimiento del vehiculo. Si

estas especificaciones fueran criticas, deberia hablar de la aplicacion propuesta con su distribuidor.



ESPECIFICACIONES DE J5.0XTLG-J5.0XTLGS6

Fabricante HYSTER
Designacion del modelo J5.0XTLG J5.0XTLGS6
% Propulsion: eléctrica (bateria o red de suministro), diésel, gasolina, gas combustible Eléctrica
E Tipo de operario: manual, andando, de pie, sentado, preparador de pedidos Sentado
2 Capacidad nominal/carga nominal Q (kg) 5000
E Distancia del centro de carga ¢ (mm) 500 600
= Distancia de carga, centro del 4rbol propulsor a la horquilla x (mm) 580 585
Distancia entre ejes (con mastil vertical) y (mm) 2100
Peso de servicio kg 7165 7415
Carga por eje, con carga, delantero/trasero kg 10733/1432 10 925/1490
Carga por eje, sin carga, delantero/trasero kg 3148/4017 3336/4079
Ruedas: bandajes de goma, superelasticas, neumaticas, poliuretano Neumaticas
§ Tamafio de las ruedas, delanteras 300-15-18PR
% Tamafio de las ruedas, traseras 7,00-12-12PR
§ Namero de ruedas delanteras/traseras 2x2
E Banda de rodadura, delantera bio (mm) 1190
Banda de rodadura, trasera b (mm) 1130
Inclinacién del mastil/tablero de horquillas hacia delante/hacia atras a/B(°) 6/12
Altura, mastil descendido hi (mm) 2250
Elevacion libre hz (mm) 155
Elevacion ha (mm) 3000
Altura, mastil extendido @ ha (mm) 4260
Altura del tejadillo protector (tejadillo protector bajo)? he (mm) 2400 (2250)
Altura asiento/altura plataforma ® h7 (mm) 1350
Altura del acoplamiento para remolcar hio (mm) 340
Longitud total It (mm) 4345
g Longitud hasta la cara de las horguillas l2(mm) 3275
2 Anchura total b1 (mm) 1490/1924
% Dimensiones de las horquillas 1IS02331 s/e/l(mm) 50/150/1070
Tablero de horquillas IS0 2328. Clase/tipo, A/B 1S0 3A
Anchura tablero de horguillas 4 b3 (mm) 1380
Altura libre hasta el suelo debajo del mastil, con carga m1(mm) 130
Altura libre hasta el suelo, centro de batalla mz (mm) 186
Dimension de carga b1z x Is en sentido transversal bz Is (mm) 1000 x 1000
Anchura de pasillo con palés de 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal Ast (mm) 4685 4715
Pasillo de trabajo con palés de 800 mm x 1200 mm en sentido longitudinal Ast (mm) 4885 4915
Radio de giro Wa (mm) 2905 2930
Radio de giro interior b1z (mm) 845
Velocidad de desplazamiento, con carga/sin carga km/h 18/18
o Velocidad de desplazamiento, con carga/sin carga, marcha atras km/h 14/14
E Velocidad de elevacion, con carga/sin carga mm/s 400/480
E Velocidad de descenso con carga/sin carga mm/s 480/500
E Esfuerzo en la barra de traccion, con carga/sin carga N 33000/25 000
§ Trepabilidad maxima, con carga/sin carga % 20/25
3 Tiempo de aceleracion, con carga/sin carga 15 m seg 61/5.14
Freno de servicio Hidraulico
Valor nominal motor de traccion, S2 60 min Kw 30 KW/2400 rpm
Valor nominal del motor de elevacion a S315 % Kw 25 KW
g Bateria de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 A, B, C, no No
% Tension/capacidad nominal de la bateria K5 (V)/(Ah) 154,5V 302 AH
g Peso de la bateria kg 427
§ Consumo de energia de acuerdo con el ciclo VDI kWh/h 13,35 13,81
Volumen de movimientos de materiales t/h 1617 167,3
Consumo de energia con el volumen de movimientos de materiales kWhen1h 8,44 873
Tipo de unidad de traccion PM AC
Presion de trabajo para accesorios bares 195
@ Volumen de aceite para accesorios ® I/min 70
% Nivel de presion sonora en el asiento del conductor dB (A) 69,4
‘é Nivel de potencia sonora durante el ciclo de trabajo © dB (A) 86,2
Acoplamiento de remolcado, tipo DIN PASADOR

1. Sinrejilla soporte de carga. 5. Variable.

CERTIFICACION: Las carretillas elevadoras Hyster satisfacen los requisitos de disefio y construccion de

2.hgsujeto a+/-5 mm de tolerancia. 6. LPAZ, medido de acuerdo con los ciclos de prueba y basado en
3. Asiento de suspension total en posicion los valores de ponderacion contenidos en la norma EN12053.
presionada. Hoja de especificaciones basada en VDI 2198, con la siguiente
4. Afiadir 32 mm con rejilla soporte de carga.  configuracion: Carretilla completa con mastil de elevacion libre
limitada de 2 etapas de 3000 mm, tablero estandar y horquillas
de 1070 mm, tejadillo protector y ruedas neumaticas de traccion
6 y direccion estandar.

B56.1-1969, con arreglo a la Seccion 1910.178(a)(2) de la 0SHA, y cumplen también la revision B56.1 en vigor
en el momento de la fabricacion. La certificacion de conformidad con las normas ANSI aplicables aparece
en el montacargas. Las especificaciones de rendimiento son para un montacargas equipado del modo
indicado en Equipo Estandar en esta guia técnica. Las especificaciones de rendimiento se ven afectadas
por el estado y el equipamiento del vehiculo y por la naturaleza y el estado de la zona de trabajo, asi como
por el servicio y mantenimiento adecuados del vehiculo. Si estas especificaciones fueran criticas, deberia
hablar de la aplicacién propuesta con su distribuidor.



B
DIMENSIONES DEL MASTIL J4.0-4.5XTLG

4.0 CAPACIDADES (KG) a 500 MM LC

ALTURA DE )
) ALTURA ATURA | o e o D BRE ) RS N oo SENCILLAS RUEDAS NEUMATICAS DOBLES
ALTURA MAXIMA ALTURA EXTENDIDA EXTENDIDA SN RENLLA INCLINACIGN
DELAHORQUILLA |  DESCENDIDO SINRESPALDO | GONRESPALDD |  gbrerth HACIAATRAS [~ GNDESpLazA- | CONDESPLAZA- | SINDESPLAZA- | CONDESPLAZA-
(Mv) (M) DE mﬁ" DE mﬁ“ CARGA ) MIENTO LATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTO LATERAL
(M) M) (VM) (K6) (K6) (K6) (K6)
J4.0XTLG J4.0XTLG J4.0XTLG J4.0XTLG
3000 2250 3855 4260 150 12 4000 4000 4000 4000
3300 2400 4155 4560 150 ? 4000 4000 4000 4000
3500 2500 4355 4760 150 12 4000 4000 4000 4000
) 3700 2600 4605 5010 150 6 4000 4000 4000 4000
ELEVACION LIBRE
LIMITADA DE 2 4000 2800 4855 5260 150 6 3790 3770 3950 3950
ETAPAS
4500 3050 5355 5760 150 6 3600 3570 3850 3830
5000 3300 5855 6260 150 6 3070 3050 3740 3710
5500 3600 6355 6760 150 6 2600 2580 3620 3560
6000 3850 6855 7260 150 6 2180 2170 3490 3420
) 3000 2250 3855 4250 1425 ) 4000 3860 4000 3860
ELEVACION LIBRE
TOTAL DE 2 3300 2400 4155 4550 1575 12 4000 3860 4000 3860
ETAPAS
3500 2500 4355 4750 1675 2 4000 3840 4000 3840
4000 2110 4880 5265 1275 6 3710 3560 3710 3560
4350 2235 5230 5615 1395 6 3410 3400 3630 3490
4500 2285 5385 5770 1450 6 3280 3250 3600 3450
ELEVACIGN LIBRE 4800 2385 5685 6070 1545 6 3020 3000 3520 3380
TOTAL DE3
ETAPAS 5000 2485 5880 6265 1645 6 2890 2880 3470 3330
5400 2610 6275 6660 1770 6 2550 2530 3370 3230
6000 2850 6875 7260 2010 6 2160 2140 3180 3050
6500 3050 7375 7760 2210 6 1870 1840 3010 2890

4.5 CAPACIDADES (KG) a 500 MM LC

ALTURA DE i )
) ALTURA ALTURA ELEVACION LIBRE ) RUEDASNEUMITICAS SENCILLAS RUEDAS NEUMATICAS DOBLES
ALTURA MAXIMA ALTURA EXTENDIDA EXTENDIDA P INCLINACION

DELAHORQUILLA |  DESCENDIDO SINRESPALDO | CON RESPALDO SOPORTEDE HAGIAATRAS |G\ DESpLAZA- | CONDESPLAZA- | SINDESPLAZA- | CONDESPLAZA-
(MM) (MM) DE m‘l‘““ DE W‘GA CARGA ] MIENTO LATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTO LATERAL
M) (VM) VM) (K6) (K6) (KG) (K6)
JA5XTLG JA5XTLG JABXTLG JABXTLG
3000 2250 3855 4260 150 12 4500 4430 4500 4430
3300 2400 4155 4560 150 ) 4500 4420 4500 4420
3500 2500 4355 4760 150 12 4500 4410 4500 4410
) 3700 2600 4605 5010 150 6 4500 4410 4500 4410
ELEVACIGN LIBRE
LIMITADA DE 2 4000 2800 4855 5260 150 6 4360 4330 4450 4350
ETAPAS
4500 3050 5355 5760 150 6 4140 4110 4340 4220
5000 3300 5855 6260 150 6 3570 3550 4220 4090
5500 3600 6355 6760 150 6 3080 3070 4090 3940
6000 3850 6855 7260 150 6 2640 2620 3950 3790
) 3000 2250 3855 4250 1425 12 4500 4340 4500 4340
ELEVACION LIBRE
TOTAL DE 2 3300 2400 4155 4550 1675 12 4500 4340 4500 4340
ETAPAS
3500 2500 4355 4750 1675 12 4500 4320 4500 4320
4000 2110 4880 5265 1275 6 4120 3990 4160 3990
4350 2235 5230 5615 1395 6 3790 3780 4080 3920
4500 2285 5385 5770 1450 6 3650 3630 4040 3880
ELEVACION LIBRE 4800 2385 5685 6070 1545 6 3380 3370 3960 3810
TOTAL DE3
ETAPAS 5000 2485 5880 6265 1645 6 3260 3240 3910 3750
5400 2610 6275 6660 1770 6 2910 2890 3800 3650
6000 2850 6875 7260 2010 6 2510 2500 3600 3460
6500 3050 7375 7760 2210 6 2210 2190 3420 3280




——————————————
DIMENSIONES DEL MASTIL J5.0XTLG

5.0T CAPACIDADES (KG) a 500 MM LC

ALTURA DE )
) ALTURA ALTURA ELEVACION LIBRE ) RUEDAS Nggrﬂ}gﬁgmcuus RUEDAS NEUMATICAS DOBLES
ALTURA MAXIMA ALTURA EXTENDIDA EXTENDIDA L INCLINACION

DELAHORQUILLA |  DESCENDIDO SINRESPALDO | CON RESPALDO SOPORTE DE HACIAATRAS [ G\ DESpiazZa- | CONDESPLAZA- | SINDESPLAZA- | CONDESPLAZA-
(MM) (MM) DE m\;‘s“ DE '“3"’;;*'3" CARGA ] MIENTO LATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTO LATERAL
(VM) (M) (M) (K6) (K6) (K6) (K6)
J5.0XTLG 15.0XTLG J5.0XTLG J5.0XTLG
3000 2250 3855 4260 155 12 5000 4830 5000 4830
3300 2400 4155 4560 155 12 5000 4820 5000 4820
3500 2500 4355 4760 155 12 5000 4810 5000 4810
) 3700 2600 4605 5010 155 6 5000 4800 5000 4800
ELEVACION LIBRE
LIMITADA DE 2 4000 2800 4855 5260 155 6 4940 4740 4940 4740
ETAPAS
4500 3050 5355 5760 165 6 4760 4610 4810 4610
5000 3300 5855 6260 185 6 4140 4120 4670 4480
5500 3600 6355 6760 185 6 3630 3600 4510 4320
6000 3850 6855 7260 185 6 3150 3130 4350 4170
) 3000 2250 3855 4250 1430 ) 5000 4820 5000 4820
ELEVACION LIBRE
TOTAL DE2 3300 2400 4155 4550 1580 ) 5000 4820 5000 4820
ETAPAS
3500 2500 4355 4750 1680 ) 5000 4810 5000 4810
4000 2110 4880 5265 1280 6 4550 4370 4550 4370
4350 2235 5230 5615 1400 6 4310 4290 4470 4290
4500 2285 5385 5770 1455 6 4160 4130 4430 4250
ELEVACION LIBRE 4800 2385 5685 6070 1550 6 3870 3850 4350 4180
TOTAL DE3
ETAPAS 5000 2485 5880 6265 1650 6 3730 3710 4290 4120
5400 2610 6275 6660 1775 6 3350 3340 4180 4010
6000 2850 6875 7260 2015 6 2030 2920 3970 3820
6500 3050 7375 7760 2215 6 2620 2610 3790 3640

DIMENSIONES DEL MASTIL J5.0XTLGS6

5.0T CAPACIDADES (KG) a 600 MM LC

] ALTURA aTuRa | MPURRDE ) R e A RUEDAS NEUMATICAS DOBLES
ALTURA MAXIMA ALTURA EXTENDIDA EXTENDIDA SN RENLLA INCLINACIGN
DELAHORQUILLA |  DESCENDIDO SINRESPALDO |  CON RESPALDO SOPORTE DE HACIAATRAS [~ GNDESpLAZA- | CONDESPLAZA- | SINDESPLAZA- | CONDESPLAZA-
(MM) (MM) DE mﬁ" DE WG“ CARGA ) MIENTO LATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTOLATERAL | MIENTO LATERAL
(M) (M) (VM) (KG) (KG) ) (K6)
J5.0XTLGS6 15.0XTLGS6 J5.0XTLGS6 J5.0XTLGS6
3000 2250 3855 4420 160 12 5000 4800 5000 4600
3300 2400 4155 4720 160 ? 5000 4800 5000 4600
3500 2500 4355 4920 160 12 5000 4800 5000 4600
) 3700 2600 4605 5170 160 6 5000 4800 5000 4800
ELEVACION LIBRE
LIMITADA DE 2 4000 2800 4855 5420 160 6 4880 4680 5000 4480
ETAPAS
4500 3050 5355 5620 160 6 4610 4410 4550 4210
5000 3300 5855 6420 160 6 4030 3830 3750 3630
5500 3600 6355 6920 160 6 3550 3350 3350 3150
6000 3850 6855 7420 160 6 3080 2880 2950 2680
) 3000 2250 3855 4410 1435 ? 5000 4800 5000 4600
ELEVACION LIBRE
TOTAL DE 2 3300 2400 4155 4710 1585 12 5000 4800 5000 4600
ETAPAS
3500 2500 4355 4910 1685 ) 5000 4800 5000 4600
4000 2110 4880 5425 1285 6 4560 4360 4750 4160
4350 2235 5230 5775 1405 6 4200 4000 4500 3800
4500 2285 5385 5930 1460 6 4050 3850 4250 3650
ELEVACION LIBRE 4800 2385 5685 6230 1555 6 3780 3580 4000 3380
TOTAL DE3
ETAPAS 5000 2485 5880 6425 1655 6 3640 3440 3650 3240
5400 2610 6275 6820 1780 6 3270 3070 3350 2870
6000 2850 6875 7420 2020 6 2870 2670 2050 2470
6500 3050 7375 7920 2220 6 2560 2360 2650 2160




L
ESPECIFICACIONES DE LA BATERIA

TIPO DE BATERIA 154,5V 302 Ah
Dimension LxAnxAl mm 1015 x 552 x 544
Peso kg 427
Tension nominal ) 154,56
Tension maxima v 173,76
Tensién minima Vv 1224
Capacidad nominal Ah 302
Capacidad utilizable Ah 272
Energia nominal (Kwh) kWh 46,7
Corriente de descarga contintia maxima(A) A 250
Corriente de descarga maxima (-15s) (A) A 400
Corriente de carga maxima (A) A 200
Temperatura de funcionamiento o -25°Ca+45°C *
Temperatura de carga oC 0°C-45°C
Conector de alimentacion Cable
Posicion del conector de alimentacion Lateral
Conector de carga GB250A
Posicién del conector de carga Lateral
Tipo antiarco N/A
Velocidad Canbus 125 Kbps paraCHy TR
Composicién quimica LFP

* El funcionamiento puede verse limitado por debajo de -10°C. Consulte el manual del usuario.



N
ESPECIFICACIONES DEL CARGADOR

DATOS DEL CARGADOR DE ION DE LITIO - J4.0-5.0XTLG

TIPO DE CARGADOR HWCD18-153,6 V 100 A (CE) HWCD18-153,6 V 150 A (CE)
Potencia méaxima de salida kW 18 20
Corriente nominal de salida A 100 150
Rango de tensién de salida v 60-180
Rango ajustable de limite de ~ ~
ST A 0-100 0-150
Murmullos pico-pico % <1
Precision de la regulacion de
tension % =£05
Exactitud constante de la
corriente % =205
Médplo de uso compartido de % =5
corriente en paralelo
Eficiencia de la maquina Eficiencia 294 % cuando la carga =50 %
Arareastin i el Cortocircuito, sobrecorriente, sobretension, conexion inversa, proteccion contra flujo de retorno de corri-
ente
Tension de entrada nominal Sistema trifasico de cuatro hilos 380 V CA
Rango de tension de entrada VCA 323 ~ 475
Corriente de entrada A 34,6 384
Frecuencia de entrada Hz 45 ~ 65
Factor de potencia (PF) PF w.99
Distorsion de la corriente (THD) THD % <b
Proteccion de entrada Sobretensidén, subtension, falta de fase, proteccion de sobrecorriente
Temperatura en el entorno de oC De -30 °C a b5 °C, funcionamiento normal; de 57 °C a 70 °C, potencia reducida; a mas de 75 °C, proteccion
trabajo de desconexion
Temperatura de almacenamiento °C -30~70
Humedad relativa % 0~95
Altitud <Salida de carga total de 2000 m, 2000-3000 m de acuerdo con GB/T3859.2-19935.11.2, reduccion de
capacidad
Resistencia del aislamiento Entrada-salida: 3500 V CC 1minuto<10 mA
Entrada-carcasa: 2800 V CC 1minuto<10 mA
Salida-carcasa: 2800 V CC 1minuto/10 mA
Entrada-salida: CC 1000 V>10 MQ:
Entrada-carcasa: CC 1000 V>10 MQ:
Salida-carcasa: CC 1000 V>10 MQ:
’ I LxAnx-
Dimension externa (host) Al mm 558 (L) X 330 (W) X 617 (H)
Peso neto de una maquina kg 47 Kg
Nivel de proteccion IP54
Modelo de enchufe de salida WOER 125A CC Pistola de carga
E:ﬁgca:ificaciones del enchufe de Cumple con 68/T 20234-2015,3
Modo de disipacion del calor Refrigeracién forzada por viento
Suministro de alimentacion Fuente de alimentacion 12V 6 A/75 W
Baterias Baterias de litio
Protocolo CAN Hyster

10



FUNCIONALIDADES Y OPCIONES

Sistema eléctrico de 154,5 voltios con conexion GB250
Construccién ambiental estandar (de -5° Ca 45° C)
Frenos de tambor

Cinta antiestatica

Bateria de ion de litio integrada 154,5 V 302 Ah (46,7 kWh)

Cargador trifasico de ion de litio LFP CACTi de 154,5 V y 100 A con
conector GB250 (entrada 320 V-475V)

Cargador trifasico de ion de litio LFP CACTi de 154,5 V y 150 A con
conector GB250 (entrada 320 V-475V)

Desconexion de la bateria
Palanca direccional

Pedal de control direccional MONOTROL®

Ruedas de banda de rodadura estandar

Neumaticos de banda de rodadura doble
Neumaticos - superelasticos
Neumaticos - superelasticos - sin huella

Neumaticos - radiales

Ruedas - neumaticas

Control direccional montado en la columna de direccion
Volante con pomo giratorio

Columna de direccion con inclinacion de ajustes infinita
Direccion asistida por demanda

Mastil de elevacion libre limitada de 2 etapas - clase |l

Mastil 3 etapas elevacion libre total - clase Il

Inclinacion del mastil 6° hacia delante / 12° hacia atras

Inclinacion del mastil 6° hacia delante / 6° hacia atras

Inclinacion del mastil 62 hacia delante/102 hacia atras (para cahina)
Inclinacion del mastil 3° hacia delante / 6° hacia atras

Fundas de cilindro de inclinacion

MANIPULACION

Tablero estandar tipo gancho - 1380 mm clase 3 (clase 4 para el
modelo J5.0XTLGS6 solamente)

Tablero estandar tipo gancho - 1600 mm clase 3 (clase 4 para el
modelo J5.0XTLGS6 solamente)

Tablero estandar tipo gancho - 1700 mm clase 3 (clase 4 parael
modelo J5.0XTLGS6 solamente)

Tablero estandar tipo gancho - 1800 mm clase 3 (clase 4 para el
modelo J5.0XTLGS6 solamente)

Tablero de desplazamiento lateral integral tipo gancho - 1380 mm
clase 3 (clase 4 para el modelo J5.0XTLGS6 solamente)

Tablero de desplazamiento lateral colgante en cascada de 1380 mm
(horquillas tipo gancho)

Tablero de desplazamiento lateral en cascada de 1245 mm con
posicionador de horquillas (horquillas tipo gancho)

Horgquillas conicidad estandar tipo gancho 1070 x 150 x 50 mm
Sin rejilla soporte de carga
Rejilla soporte de carga altura 1195 mm clase 3

Rejilla soporte de carga de 1305 mm de altura, clase 4, solo para el
modelo J5.0XTLGS6

Control hidraulico de palancas manuales

X

X

X

MANIPULACION (CONTINUACION)

Funcion de pinza

Valvula hidraulica de 2 funciones (0 auxiliares)
Valvula hidraulica de 3 funciones (1auxiliar)
Valvula hidraulica de 4 funciones (2 auxiliares)
VISIBILIDAD

Luces de trabajo LED

Paquete de luces LED traseras freno/cola/marcha atras

Paquete de luces LED traseras freno/cola/marcha atras/
sefal de giro

Alarma audible de marcha atras

Luz estroboscopica activada con interruptor

Espejos retrovisores laterales dobles

Reflector trasero

Focos de luz LED azul de aviso a peatones

Luces LED perimetrales de aviso a peatones de linea roja
Alarma de estacionamiento

ERGONOMIA

Tejadillo protector de 2400 mm

Tejadillo protector bajo de 2250 mm (ideal para aplicaciones de
contenedores)*

Asiento de vinilo sin suspension SC29 (para regiones no CE
solamente)

Valor del asiento de vinilo de suspensidn total (no disponible con
tejadillo bajo)

Asiento de vinilo con suspensién total

Asiento de vinilo con semisuspension (para regiones no CE
solamente)

Cinturon de seguridad estandar con/sin enclavamiento
Opciones de cahina (parcial, puertas de PVC o acero)
Manija de conduccidn trasera con botdn de bocina
Bandeja de la consola

Pantalla LCD del tablero de instrumentos

Aire acondicionado

Suministro de 12 V con casquillos de carga USB dobles
FUNCIONAMIENTO

Limitadores de velocidad de traccion

Arranque con Interruptor de Llave de Contacto
Desconexion de la bateria

Telemetria preparada

Reduccion de velocidad en curvas

Pedal de control direccional (FDC)
Monitorizacion Inalambrica Hyster Tracker™
Acceso Inalambrico Hyster Tracker™

Verificacion Inalambrica Hyster Tracker™

ASPECTO

Montacargas con base de pintura amarilla Hyster
EXTRAS

Garantia limitada de 12 meses / 2000 horas (solo piezas)

Garantia de bateria de ion de litio integrada 60 meses / 7500 horas

Garantia del cargador CACTi de iones de litio de 12 meses

|EsT|oPC
X
X
X
X
EST|0PC
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
EST | OPC|
X
X
X X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
EST | OPC
X
X
X
X
X
X
X
X
X

* Elespacio libre parala cabeza del operador puede estar restringido; solo debe solicitarse para

aplicaciones especificas de entrada a contenedores o puertas bajas.

La disponibilidad de opciones varia segun la region.
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HYSTER EUROPE
Centennial House, Building 4.5, Frimley Business Park,
Frimley, Surrey, GU16 7SG, Reino Unido

Visitenos en linea en www.hyster.com o llamenos al +44 (0) 1276 538500.

Hyster-Yale Materials Handling, Inc. comercializando como HYSTER EUROPE.

Domicilio Social: Centennial House, Building 4.5, Frimley Business Park, Frimley, Surrey GU16 7SG, Reino Unido.

Registrada en Inglaterra y Gales Nimero de registro de la empresa: 02636775.

©?2025 Hyster-Yale Materials Handling, Inc., todos los derechos reservados. Hyster y & son marcas comerciales de Hyster-Yale
Materials Handling, Inc. Los productos Hyster estan sujetos a cambios sin previo aviso. Los montacargas pueden mostrarse con
equipamiento opcional.
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